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Rozważamy problem regresji rangowej, w którym na podstawie pewnych
cech obiektów chcemy przewidzieć (odgadnąć) nieznany porządek między tymi
obiektami. W wielu algorytmach wyjściową 0 − 1 funkcję straty zastępuje się
jej wypukłym odpowiednikiem [1,2], co czyni te procedury obliczeniowo efek-
tywnymi. Referat dotyczy własności reguł rangujących uzyskanych metodą mi-
nimalizacji wypukłega ryzyka empirycznego. Najczęściej mówi się o nich przy
pomocy następujących nierówności probabilistycznych dotyczących wypukłego
ryzyka A(fn) reguły fn : dla dowolnego α ∈ (0, 1)
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lub względnego ryzyka
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gdzie C jest pewną stałą, a f∗ najlepszą regułą rangującą w rozważanej klasie.
W dotychczas znanych nierównościach typu (??) i (??) współczynnik β wynosił
1
2 [3]. Przy pewnych dodatkowych założeniach (niezbyt wymagających) pokazu-
jemy, że powyższe ograniczenia mogą być ulepszone, mianowicie będą one rzędu
1
n . Użyte przez nas narzędzia pochodzą z teorii procesów empirycznych, jak
również U -procesów [4].
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